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 6.2.2 ����	
	�����	� (Interface) �����	�����  ET-ARM7 STAMP LPC2119 
.�

/�012�34���/56�0�.42 

 �����	
���������� (Interface) �����	���  ���!�"�#�$% ��&'��(�#()�	�*
+��	��"�!*��!���$� (Synchronous) !$2	��$%3"�����	4)��5"3(������!6"�	
'	&%��� �%%�*
+��	��"�����!���$� (Asynchronous)  

�'8*��3�)�4!9��6)�6:()�	�4*:��;3��!*"������&���<�)	��:<����4*:��;3��3"�
�&'��������	��"� (Time Delay) <�)�$%�;3���&���<�)+��	��"��!���$� (Synchronous) 3"�
����B������ (Interface) �$��6) 

6.2.3 ����	
	�3/8��9:;�<�����9=	9 (Base section) 
��� "����!*�4�	����C�� (Base section) ()�	$%�29���$�����E6
F	
9��;G�()�	<+)��*:#($�

���� (Worm gear) <���4$%� "����3(������!6"�	4$%&%������ "����!*��*�����:�"J��)�: 
�'8*��3�)�4!9��6)�6:&:�:��
$63��4�	��*:#($����� (Worm gear) <�)($2	K���$%3��

�	$%�29���$�!$2	��6<�����C�� (Base section) 
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1) &$L��($��(*:	��:M�&%9�%$6<�)�*5;3%%!*����<+)	�����:'�	4F2��6:��!9�� 	;N6<�
����4�	�%%4$%� "�����&���"6�$�(�:<���� "����!*�3"��&����&'�� �����:	�� 

2) &$L��($��(*:	��:M�&%9�%$6<�)�*��� "����!*�!*��%�*:%&$L���%%4$%� "����<�)�*
��*:	�	*:%�����*2 

3) &$L������4�	��3�6	Q"��)�
� ��&'��(�#�;G�M�&��� "�������3!���%��
4��64�	�E�<�3(�"��E� 

4) ;$%;E	4$2�(�����*:�Q��� ��&'��(�#<�)����B<+)	���6)	��::'�	4F2�4F2� 
5) �;"*�:����%E�E�4�	����C���;G����%E ����5	3!� 
6) ;$%;E	4��64�	($�(�
5) (Sensor) <�)�*4��6�"J�"	�&���;U�	�$�����3!� 

 


