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บทที่6

การออกแบบและสรางโปรแกรมคอมพิวเตอร

จากบทที5่ การออกแบบฮารดแวร เพื่อจะทํ าการวัดสัญญาณไฟฟาที่เกิดจากสัญญาณ
ชัว่ขณะ ทีจ่ายใหกับหมอแปลงไฟฟาหรืออุปกรณทดสอบตัวใดๆ แลวนํ าคาที่แปลงสัญญาณอะนา
ลอกนัน้แปลงเปนคาดิจิตอล 8 บิต เก็บไวในรีจสีเตอรชั่วคราว 16 ตํ าแหนง คาเหลานี้  ตัวฮารดแวร
จะไมท ําการค ํานวณใดๆทั้งสิ้น  แตจะสงคาเหลานั้นมายังคอมพิวเตอรผานทาง RS232 ซึง่จะสง
มาแบบระหัส ASCIIและคอมพวิเตอรจะแปลงคาเหลานั้นใหเปนคาความตานทานภายในและคา
ความเหนี่ยวนํ า

6.1  หลกัการทํ างาน

เนื่องจากโปรแกรมคอมพิวเตอรจะตองทํ างานใหมีความสัมพันธกับการสงขอมูลมา
จากตวัไมโครคอนโทรลเลอร ในการทดสอบแตและครั้ง เพื่อใหไมโครคอนโทรลเลอร สามารถที่จะ
ทราบถงึการเริ่มตนในการทดสอบแตละครั้งได โปรแกรมคอมพิวเตอรจะตองมีการสงสัญญาณ
ผาน RS232 ไปยังไมโครคอนโทรลเลอร เพื่อใหเร่ิมกระบวนการในแตละครั้ง และเนื่องจากคาที่ได
มคีวามส ําคญัในทางขอมูลจึงตองมีการเก็บคาเอาไวทุกครั้ง เพื่อที่ใชในการเปรียบเทียบนครั้งตอๆ
ไป ดวยเหตนุี้จึงแบงการออกแบบโปรแกรมเอาไว 3 สวนที่สํ าคัญตามที่ไดกลาวมาแลว โปรแกรมที่
เลือกใชเขียน รับคาจากไมโครคอนโทรเลอร PIC16F628 คือ Visual Basic6.0   

6.2  โปรแกรมรับขอมูล

จะมหีนาที่หลักอยู 2 สวนดวยกันคือ
         6.2.1 สวนสงคาตั้งคาเวลาทดสอบ

การตัง้คาที่จะสงสามารถ ต้ังคาได 255 คาคือต้ังแต 1-255 เนื่องจากรูปแบบในการสง
ขอมูลเปนแบบ 8บิต ในรูปแบบ รหัส ASCII  ถาตัง้คาเปน 0 หรือมากกวา 255 ตัวโปรแกรมจะให
ต้ังคาใหม เมื่อสงคาใหตัวไมโครคอนโทรลเลอร แลวกระบวนการทดสอบจะเริ่มตนขึ้นโดยไฟที่
ตํ าแหนง Ready จะดบัลง ซึ่งตํ าแหนงตามรูปที่ 6.1 ตามหมายเลขที่ 1
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         6.2.2  สวนรับคาทดสอบ
สวนนี้จะนํ าคาที่ไมโครคอนโทรลเลอร สงมาใหผานพอรอนุกรมแบบ RS232 ทีเ่ก็บไว

ในบฟัเฟอรคอมพิวเตอร 16 คา นํ ามาแสดงผลในรูป อักขระ สาเหตุที่ใหแสดงผลแบบอักขระเนื่อง
จากงายตอการสังเกตคาที่เกิดซํ้ าของ ขอมูลตามรูปที่ 6.1 ตามหมายเลขที่ 2

6.3  โปรแกรมกราฟคํ านว

เปนโปรแกรมท
คาความตานทานภายในขด
ดวยกนั 2 วธิ ีคือการคํ านวณ
โคง บริเวณหมายเลข 2

ูล
รูปที่ 6.1 หนาตางโปรแกรมรับขอม
ณคา

ี่นํ าคาที่ร
ลวด แล
แบบหา
1

ับมา
ะคา
คาเ
2

จากโปรแกรมรับขอมูลมาแสดงผลและทํ าการคํ านวณหา
ความเหนี่ยวนํ าขดลวด โดยแบงสวนการคํ านวณหาคา L
วลาคงที่บริเวณหมายเลข 1 และการคํ านวณแบบปรับเสน

า

2 1
รูปที ่6.2 หนาตางโปรแกรมกราฟคํ านวณค
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          6.3.1  โปรแกรมคํ านวณหาคาเวลาซํ้ า
การหาคาเวลาที่ซํ้ าของสัญญาณไฟฟาที่มาจากอุปกรณทดสอบ เพื่อเราจะไดทราบคา

คงที่ของวงจร RLอนกุรม หรือเวลาที่ 5τ วธิกีารหาคาเวลานั้นสามารถอธิบายไดจากผังการทํ างาน
ของโปรแกรมจากรูปที่ 6.3

เริ่มตน

n=1
รับASCII 16คา

เปล่ียน ASCII>ตัวเลข
ที่ตํ าแหนง 16-n

ASCII(16-n)=ASCII(17-n)

n=n+1

5τ=คาเวลาหนวงx(16-n)

จบ

ํ้ า

ใช

ไมใช
รูปที ่6.3 ผังการทํ างานโปรแกรมหาคาเวลาซ



40

จากกระบวนการในผงัการทํ างานจะตองทํ าการปรับหาคาเวลาที่เหมาะสมกอน โดย
ปรับใหเกิดคาขอมูลที่ซํ้ ากันตรงปลายของขอมูลที่ตํ าแหนง INT ในต ําแหนง 3 ตํ าแหนงสุดทาย
กอนที่จะหาคาทุกคา แลวท ําการค ํานวณหาคาทั้งหมดตามกระบวนการในบทที่ 5
          6.3.2  โปรแกรมหาคาความเหนี่ยวนํ าแบบปรับเสนโคง

การค ํานวณแบบที่ 2 นี้จะสามารถหาขอมูลไดดีตองทราบคาความตานทาน ทั้งหมด
ของวงจร RL อนกุรมกอนโดยตองหนวงเวลาของสัญญาณใหเกิดคาเวลาคงที่กอนเพื่อหาคาความ
ตานทานภายใน ขดลวดเหนี่ยวนํ าที่ตองการวัด แลวหลังจากนั้นหาคาความตานทานรวมของวงจร
ทัง้หมด เพือ่คํ านวณยอนปรับไปหาคาความเหนี่ยวนํ า

6.4 โปรแกรมเก็บขอมูลทดสอบ

เปนโปรแกรมที่ใชสํ าหรับนํ าคาจากโปรแกรมกราฟคํ านวณคา นํ ามาเก็บเอาไวในแตละ
สวนทีสํ่ าคญั  เพื่อประโยชนในการนํ ามาวิเคราะหเปรียบเทียบกับคาของอุปกรณในการทดสอบ
คร้ังตอไป อาจจะเปนอุปกรณชนิดเดียวกันที่ผลิตออกมาเหมือนกัน หรืออุปกรณตัวเดิมแตผานการ
ใหงานแลว เพือ่นํ าคาใหมที่ไดทํ าการทดสอบเปรียบเทียบกับคาเกาที่เก็บเอาไวและทํ าการ
วเิคราะห เพื่อสรุปใหไดวาอุปกรณที่กํ าลังทดสอบอยูนี้มีจุดเสียอยางไร
รูปที่ 6.4 หนาตางโปรแกรมขอมูล
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