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หนา 
สารบัญ             (6) 
รายการภาพประกอบ          (7) 
บทที่ 
1.  บทนํา            1 
       1.1  บทนาํตนเรื่อง           1 
       1.2  วัตถุประสงคของการวิจัย         2 
 

2.  ทฤษฎี              3 
       2.1  การหมุนของปริภูมิเวกเตอร         3 
       2.2  พีชคณิตของลีแบบฉบับ          8 

            2.2.1  พีชคณิตของลีแบบยนูิแทรีพิเศษ su(n+1) หรือ  nA         8 

              2.2.2  พีชคณิตของลีแบบซิมเพลคติก sp(2n) หรือ nC     11 

              2.2.3  พีชคณิตของลีแบบออรธอกอนอลพิเศษ     13 

                           2.2.3.1  พีชคณิตแบบ so(2n) หรือ nD                     14 
                           2.2.3.2  พีชคณิตแบบ so(2n+1) หรือ nB       16 
 

3.  ตัวดําเนินการโคสแตนทสําหรับโคเชียนของพีชคณิต so(6)/(so(4)× so(2))  20 
     3.1  ตัวดําเนินการของพีชคณิต so(6)        23 
      3.2  แกมมาเมทริกซของปริภูมิโคเชียนของพีชคณิต so(6)/(so(4)× so(2))  25 
        3.3  ตัวดําเนินการโคสแตนทสําหรับพีชคณิต so(6)/(so(4)× so(2))   26 
 

4.  ผลการคํานวณและวิเคราะหผล       35 

 

5.  สรุปผล                         37 
 

บรรณานุกรม          38 
ภาคผนวก          40 
     (ก)  ปริภูมิเวกเตอร         41 

     (ข)   เมทริกซของคารตังและแผนภาพของดินกิน     43 
     (ค)  ผลงานตีพิมพ         48 
ประวัติผูเขียน                        63 
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รายการภาพประกอบ 

 
ภาพประกอบ                                                                                    หนา 

2.1  แสดงการหมุนเวกเตอรในระนาบ xy  ดวยมุม zξ          3 

2.2  แสดงการหมุนเวกเตอรในระนาบ yz  และ xz  เปนมุม xξ  และ yξ  ตามลําดบั    4 
3.1  แสดงเวกเตอรของตัวแทนปริภูมิเวกเตอร (1,0,0)       22 

3.2  แสดงเวกเตอรของตัวแทนปริภูมิเวกเตอร (0,1,0)       23 

3.3  แสดงเวกเตอรของตัวแทนปริภูมิเวกเตอร (0,0,1)       23 

4.1  แสดงการเปลี่ยนสถานะโดยการกระทําของตัวดาํเนินการ 2,3,4,5T±
    35 

 


