
บทท่ี 4 
 

สรุปผลและขอเสนอแนะ 
4.1 สรุป       

จากผลการศึกษาสมรรถนะของเครื่องบดแอทไตรเตอรที่ใชในการเตรียมผงโลหะ
ผสม โดยไดออกแบบและสรางเครื่องบดแอทไตรเตอรขนาดหองปฏิบัติการ และศึกษาสมรรถนะ
ของเครื่องแอทไตรเตอร  โดยบดผสมโลหะอะลูมิเนียม-ทองแดง 33 % ทองแดง โดยน้ําหนักเครื่อง
บดแอทไตรเตอรเปนเครื่องบดพลังงานสูง (high energy ball mill) สามารถใชในการเตรียมโลหะ
ผสมเชิงกล  ไดตามวัตถุประสงค มีขอสรุปและขอเสนอแนะดังนี้ 
           1) เครื่องบดแอทไตเตอร หมอบด ทําดวยเหล็กกลาไรสนิม เกรด 304  มีขนาดเสน
ผานศูนยกลาง 108 มิลลิเมตร  สูง 128 มิลลิเมตร  ติดตั้งอยูบนแทนรองรับของโครงเครื่องมีผนัง
สองชั้นระบายความรอนดวยน้ํา  ปรับความเร็วรอบได 4 ระดับ  คือ 500, 700, 900 และ 1200 รอบ
ตอนาที แตกําลังของเครื่องสามารถทําการบดผสมไดดีที่ ความเร็วรอบ 2 ระดับคือ 500 และ700 
รอบตอนาที สวนความเร็วรอบ 900 และ 1200 รอบตอนาที สามารถบดผสมไดในชวงเวลาสั้นๆ 
900 รอบตอนาที 0.5 ช่ัวโมง และ 1200 รอบตอนาที  5 นาที  เพลาขับ 10 และ 12 แขน  สามารถ
เปลี่ยนเพลาขับได  ลูกบอลขนาดโตสุดเสนผานศูนยกลาง 6.4 มิลลิเมตร     สามารถบดผสมภายใต
บรรยากาศตางๆ ได 
           2) การทดสอบสมรรถนะของเครื่องบดแอทไตรเตอร ไดศึกษาถึงอิทธิพลของ
ความเร็วรอบ  เวลาที่บด  และจํานวนแขนของเพลาขับตอการเกิดเฟสของโลหะผสมที่ตองการ  
                - เมื่อใชความเร็วที่สูงกวา (700 รอบตอนาที) ทําใหเกิดเฟสโลหะผสมที่เร็วกวา
ความเร็ว 500 รอบตอนาที เพราะที่ความเร็วรอบสูงขึ้นจะทําใหพลังงานที่ถายโอนจากการชนของ
ลูกบอลไปยังอนุภาค (สมการที่ 1.3) สูงขึ้นตามดวย 
                - เพลาขับ 12 แขน ทําใหเกิดจํานวนของความเคนที่กระทาํบนอนุภาคจากการ
กระทบของลูกบอลมากกวา 10 แขน จึงทําใหเกดิเฟสที่ตองการเร็วกวาเมื่อใชความเร็วรอบในการ
บดเทากัน 

     - เวลาในการบดผสมที่นานขึ้นทําใหการกระจายตัวของผงโลหะมีปฏิกิริยา
อยางสม่ําเสมอและเกิดการแพรของธาตุหนึ่งสูอีกธาตุหนึ่งมากขึ้น และเกิดเปนโลหะผสมที่ตองการ
ได อยางไรก็ตามเมื่อเวลาบดนานมากขึ้นจะมีแนวโนมทําใหโครงสรางของโลหะผสมกลายเปน
เฟสอะมอรฟสโดยปฏิกิริยา เปนดังนี้ (Al+Cu) →(CuAl2) ผลึก →(Al+Cu) อะมอรฟส (Kim and Koch, 
1983) 
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           3) อิทธิพลของความเร็วรอบ เวลาที่บดและจํานวนแขนของเพลาขับตอลักษณะรูปรางของ
อนุภาค ความละเอียดและการกระจายตัวของอนุภาคที่บดได 

         - อนุภาคที่ไดมีรูปรางเปนแผนบางๆ     และรูปรางอนุภาคไมไดข้ึนอยูกับ 
ความเร็วรอบ เวลา และจํานวนแขน 
                                  - เพลา 12 แขน จะบดอนุภาคไดขนาดละเอียดกวาเพลา 10 แขน ท่ีความ  
เร็วรอบและเวลาบดเทากัน     เนื่องจากจํานวนแขนที่มากกวา    ทําใหจํานวนการตีลูกบอลหรือ 
กระทบ ลูกบอลเพิ่มข้ึนเกิดการกระแทกและการเฉือนอนุภาคเพิ่มข้ึน 

         -  ความเร็วรอบที่สูงข้ึนจะบดอนุภาคไดขนาดละเอียดกวาความเร็วรอบต่ํา     
เพราะความถี่ท่ีลูกบอลวิ่งกระทบกันเพิ่มข้ึนเมื่อความเร็วรอบเพิ่มข้ึน 
           -  เวลาบดเพิ่มข้ึนจะทําใหไดอนุภาคที่เล็กลงและมีการกระจายตัวท่ีแคบลง      (มี
อนุภาคขนาดใกลเคียงกันมากขึ้น) 
           4)  อิทธิพลของความเร็วรอบ เวลาที่บดและจํานวนแขนของเพลาขับตอการใชพลังงาน
ไฟฟา และการถายโอนพลังงานจากลูกบอลไปยังอนุภาค 
           - กําลังไฟฟาจะเพิ่มข้ึนตามอัตราเร็วของเพลาขับ เพราะทอรคมีคาเพิ่มข้ึน เมื่อเพิ่ม
ความเร็วรอบและพลังงานที่ถายโอนไปยังอนุภาคยอมข้ึนอยูกับอัตราเร็วของเพลาขับ 
                                    -  การถายโอนพลังงานในกรณีเพลา 12 แขน มีประสิทธิภาพมากกวาเพลา 10 แขน 
เพราะสามารถบดผงโลหะไดขนาดอนุภาคที่เล็กกวา (มีพื้นที่ผิวเพิ่มข้ึนมากกวา) เมื่อใชความเร็วรอบและ
เวลาบดเทากัน แตใชกําลังไฟฟานอยกวา    
4.2 ขอเสนอแนะ 
 
               1. ควรใชมอเตอรไฟฟาชนิด 3 เฟส ขนาดมอเตอรข้ึนอยูกับการคํานวณจาก 
โหลดที่ใช แตควรเผื่อขนาดจากที่คํานวณไว 1-1.5 เทา 
               2. ในการบดตองใสสารหลอลื่นทุกครั้ง เชน แอลกอฮอล หรือ stearic acid แต 
ควรใช   stearic acid  เพราะสารตัวนี้จะเคลือบผิวลูกบอล ผงวัสดุและผนังหมอบดทําใหลื่น ลด 
การเสียดสี ทําใหการบดไมติดขัด ยืดอายุหมอบดตลอดจนปองกันการจับตัวเปนกอนของอนุภาค 
               3. ออกแบบชวงความเร็วรอบใหละเอียดมากกวานี้ เพื่อจะไดรองรับการทดลอง 
ในเงื่อนไขตางๆ ครอบคลุมมากยิ่งข้ึน 
                     4. ระบบถายทอดกําลัง ควรเปลี่ยนจากระบบพูเลยสายพานเปนระบมอเตอร- 
เกียร เนื่องจากสายพานเมื่อใชไปนานๆ จะเกิดการหยอน  ทําใหความเร็วตก เกิดความไมแนนอน 
ข้ึน  ระบบมอเตอรเกียร  ใหความแนนอนกวา  แตมีขอเสียคือมีราคาที่สูงกวา 
                    5. การวัดเปอรเซน็ตของโลหะผสม   สามารถวดัไดดวยเครื่อง XRD โดยจะตอง 
มีโลหะผสม CuAl2 และ Cu9Al4  เปนโลหะผสมมาตรฐานใหกับเครื่อง XRD   


