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ตัวยอและสัญลักษณ

AR = วิธีการออโตรีเกรซซีฟ (Autoregressive)
BMI = คาดัชนีมวลกาย (Body Mass Index)
c = ตวัเก็บประจุ (Capacitor)
CMRR = อัตราการลดทอนสัญญาณรวม (Common Mode Rejection Ratio)
dB = หนวยวัดอัตราการขยาย (Decibel)
EMG = สัญญาณไฟฟากลามเนื้อ (Electromyogram)
f = ความถี่ (Frequency)
Hz = หนวยวัดความถี่ (Hertz)
m = คาความชันของเสนตรง (Slope)
MSE = คาเฉลี่ยกํ าลังสองของความผิดพลาด (Mean Square Error)
R = ตวัตานทาน (Resister)
T = แรงดึงของกลามเนื้อ (Tension)
SD = คาเบี่ยงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation)
V =       หนวยวัดแรงดันไฟฟา (Voltage)
Vi = แรงดันอินพุท (Input Voltage)
Vo = แรงดันเอาตพุท (Output Voltage)
Vrms = แรงดันประสิทธิผล (Root Mean Square Voltage)


