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1.1 ความสําคัญและที่มาของการศึกษา
การประมาณตารางการเดินทางเปนสวนหนึ่งของกระบวนการที่มีความสําคัญในการ

พยากรณความตองการเดินทางในอนาคต ซึ่งเปนเรื่องที่สําคัญและจําเปนอยางยิ่งสําหรับนักวาง
แผนดานคมนาคมขนสง ที่จะนําขอมูลเหลานี้มาวิเคราะหและทําความเขาใจรูปแบบการเดินทางที่
เกิดขึ้น เพื่อชวยในการวางแผนการพัฒนาหรือจัดการปญหาดานคมนาคมขนสงของพื้นที่นั้น ๆ 
เชน

- ใชในการวางแผนการขนสงและการออกแบบโครงขาย เชน การคํานวณการไหลของ
ปริมาณการจราจร การพยากรณสภาพการจราจรของโครงขายถนนหรือชวงถนนที่แคบลงอยางฉับ
พลันเปนปากขวด (Bottleneck)

- ใชในการประเมินทางเลือกของโครงการพัฒนาที่จะเกิดขึ้นในอนาคต เชน ใชในการ
วิเคราะหความไว (Sensitivity Analysis) ของแผนงานที่วางแผนไว

- ใชในการจําลองการไหลของปริมาณการจราจรบนโครงขายถนน เชน การออกแบบ
อุปกรณควบคุมการจราจร การติดตั้งสัญญาณไฟสําหรับการควบคุมทางแยก ฯลฯ

ในกระบวนการวางแผนดานคมนาคมขนสงสําหรับพื้นที่เมืองตองศึกษาความตองการเดิน
ทางระหวางพื้นที่ยอยหนึ่งไปยังอีกพื้นที่ยอยหนึ่ง ความตองการเดินทางระหวางพื้นที่ยอยหนึ่งไป
ยังอีกพื้นที่ยอยหนึ่งสามารถแสดงใหอยูในรูปตารางการเดินทาง ที่เรียกวาตารางจุดตนทางและจุด
ปลายทางการเดินทาง (Origin-Destination Matrix)

โดยทั่วไป การหาตารางการเดินทางตองการขอมูลในการสํารวจจํานวนมาก การสํารวจ
สวนใหญจะใชวิธีการทําการสัมภาษณตามครัวเรือน (Home Interview) รวมกับการสัมภาษณผูที่
อยูระหวางการเดินทาง (Roadside Interview) ความถูกตองแมนยําของแบบจําลองจะขึ้นกับ
ขนาดของกลุมตัวอยางที่ไดทําการเก็บขอมูล แตในทางปฏิบัติ การเก็บขอมูลดังกลาวแมเปนกลุม
ตัวอยางขนาดเล็ก ประมาณรอยละ 1-5 ก็ยังคงตองใชแรงงานคน เวลาและทรัพยากรเปนจํานวน
มากในการไดขอมูล ทําใหไดมีการพัฒนาเทคโนโลยีที่นํามาใชอยางแพรหลายเมื่อไมนานมานี้ เพื่อ
สรางตารางการเดินทางที่มีราคาถูกจากแหลงขอมูลที่เหมาะสมอื่น ๆ จากขอมูลโดยทางออมจาก
ลักษณะทางเศรษฐกิจและสังคมของพื้นที่ศึกษา ผูเดินทางภายในพื้นที่ และการนับปริมาณการ
จราจร
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ขอมูลที่นํามาใชในแบบจําลองปจจุบันสามารถแบงออกเปนกลุม ๆ ได 3 ประเภท คือ
1. การประมาณการขยายขอมูล (Expansion Data) จากกลุมขอมูลโดยตรง วิธีการนี้

เปนการนําขอมูลการสํารวจในปฐานมาสรางตารางการเดินทางจุดตนทางและจุดปลายทางที่ได
ผลลัพธจากการสํารวจ โดยการใชทฤษฎีการสุมตัวอยาง (Sampling Theory) สําหรับการ
พยากรณขอมูลในปอนาคตรวมกับเทคนิคการขยายขอมูล เชน วิธีอัตราการเจริญเติบโต (Growth-
factor Method) ในการขยายตารางการเดินทาง ซึ่งเปนวิธีการประยุกตใชในทางปฏิบัติที่สามารถ
ทําไดอยางรวดเร็ว

2. แบบจําลองการประมาณคาของพารามิเตอร โดยที่แบบจําลองในกลุมนี้พยายาม
สรางการเดินทางจากฟงกชันหนึ่งของปจจัย ซึ่งไดมาจากลักษณะทางเศรษฐกิจและสังคมของพื้น
ที่ศึกษา ลักษณะของพื้นที่ยอยและผูเดินทาง ซึ่งอาศัยความตองการเดินทางที่พยากรณจากการ
สํารวจปฐาน แบบจําลองนี้จะประมาณคาของพารามิเตอรของฟงกชันที่สามารถแสดงผลของ    
ขอมูลตารางการเดินทางจุดตนทางและจุดปลายทาง  แบบจําลองการวางแผนการจราจรและ    
ขนสงในเมืองที่รูจักกันดี คือ แบบจําลองชนิดตอเนื่อง 4 ข้ันตอน (Sequential 4-Step Models) ซึ่ง
ไดมีการประยุกตใชกันอยางกวางขวางในการศึกษาดานการคมนาคมขนสง

3. แบบจําลองการประมาณตารางการเดินทางจากปริมาณการจราจร วิธีการนี้ไดรับ
การพัฒนาข้ึนเมื่อไมนานมานี้ โดยใชวิธีที่ใหผลลัพธที่ดีที่สุดในการประมาณคาพารามิเตอร ซึ่ง
เทคนิคที่นิยมใชกัน เชน วิธีโปรแกรมเชิงเสน (Linear Programming) วิธีเอ็นโทรป แม็กซีไมเซซัน
(Entropy Maximization) วิธีแม็กซิมั่ม ไลลีฮูด (Maximum Likelihood) เปนตน ในการหาคาตา
รางการเดินทางโดยวิธีนี้จะทําการเปลี่ยนแปลงวิธีการประมาณตารางการเดินทางจากฟงกชันของ
จุดประสงคตามความเปนจริงที่ใชมาใชขอมูลที่ไดจากการสังเกต ซึ่งวิธีการนี้เปนการประมาณตา
รางการเดินทางจากปริมาณการจราจร อีกทั้งปริมาณการจราจรยังสามารถรวบรวมไดในราคาไม
แพง ทั้งยังเปนขอมูลที่มีการเก็บรวบรวมเปนประจําเนื่องจากวัตถุประสงคดานอื่น ๆ เชน การ
วิเคราะหปญหาอุบัติเหตุ การบํารุงรักษา การวางแผนการจราจร การปรับปรุงทางแยก เปนตน 
ประกอบกับอุปกรณการนับปริมาณการจราจรแบบอัตโนมัติก็ไดรับการพัฒนาขึ้นอยางมาก ถึงแม
วาในทางปฏิบัติวิธีการนี้ยังมีการใชกันอยูอยางจํากัด

การศึกษาในครั้งนี้ไดเนนไปที่การศึกษาเพื่อพัฒนาวิธีการในการหาตารางการเดินทางเพื่อ
ใชในการวางแผนและพัฒนาแนวทางในการจัดการปญหาตาง ๆ ใหเหมาะสมกับสภาพของปญหา 
โดยประยุกตใชเทคนิคและแบบจําลองการวางแผนการคมนาคมขนสงซึ่งพัฒนาข้ึน คือ แบบ
จําลองการประมาณตารางการเดินทางจากปริมาณการจราจร
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1.2 วัตถุประสงคของการศึกษา
1.2.1 เพื่อศึกษาความตองการเดินทางขนสงในระดับพื้นที่ยอย (Local Area) โดยใช

เทคนิคและแบบจําลองการประมาณตารางการเดินทางจากปริมาณการจราจร
1.2.2 เพื่อพัฒนาวิธีการในการพยากรณความตองการเดินทางขนสง โดยแสดงผลในรูป

ของปริมาณการจราจรบนโครงขายถนน
1.2.3 เพื่อพัฒนากระบวนการและวิธีการในการศึกษาสภาพการคมนาคมขนสงในระดับ  

พื้นที่ยอย

1.3 ขอบเขตของการศึกษา
การศึกษาครั้งนี้มุงเนนศึกษาโครงขายถนนแบบเปด คือ กลุมของถนนที่เชื่อมตอจากทาง

แยกหนึ่งไปสูอีกทางแยกหนึ่ง โดยมีจุดเริ่มตน (Origin) และจุดปลายทาง (Destination) ไมบรรจบ
กัน ทั้งยังไดมีการนําแบบจําลองที่ไดสรางขึ้นมาทดสอบกับโครงขายถนนแบบพื้นที่ เพื่อทดสอบ
ความถูกตองของแบบจําลองกับโครงขายถนนรูปแบบอื่น ซึ่งขอบเขตของการศึกษา แบงออกเปน

1.3.1 พื้นที่ศึกษา ไดแก โครงขายถนนในอําเภอหาดใหญ จังหวัดสงขลา ต้ังแตส่ีแยกหนา
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทรถึงสามแยกคลองเรียน (ภาพประกอบ 1.1) โดยครอบคลุมทางแยกที่
ควบคุมดวยสัญญาณไฟ 4 ทางแยก ดังนี้

1.3.1.1 ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนศุภสารรังสรรค
1.3.1.2 ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนธรรมนูญวิถี
1.3.1.3 ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนปุณณกัณฑ
1.3.1.4 ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนศรีภูวนารถ

1.3.2 ขอมูลที่ใชในการศึกษา ไดแก
1.3.2.1 ขอมูลปริมาณการจราจร เนื่องจากปญหาในเรื่องคาใชจายของการศึกษา

จึงไมสามารถทําการเก็บรวบรวมขอมูลปริมาณการจราจรไดตลอดทั้งวัน การศึกษานี้จําเปนตอง
ปรับลดเวลาในการเก็บขอมูลปริมาณการจราจรลง โดยจะทําการเก็บขอมูลเฉพาะเวลาตั้งแต 
15.00 น. ถึง 19.00 น. เพื่อใชเปรียบเทียบหาตัวแทนของการศึกษา โดยจะทําการวิเคราะหแบบ
จําลองในชั่วโมงที่มีปริมาณการจราจรสูงที่สุดของการเก็บขอมูล

1.3.2.2 ขอมูลความสัมพันธระหวางความเร็วกับปริมาณการจราจร
1.3.2.3 ขอมูลดานกายภาพของโครงขายถนน
1.3.2.4 ขอมูลสภาพเศรษฐกิจและสังคมของจังหวัดสงขลา
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1.3.3 การพัฒนาและปรับปรุงระบบโครงขายถนนในพื้นที่ศึกษา ใหอยูในระบบของจุด
ปลาย (Node) และเสนทางเชื่อมจุดปลาย (Link) เพื่อใชในการจําลองโครงขายถนนที่มีอยู ลงใน
โปรแกรมคอมพิวเตอร TRIPS

1.3.4 การศึกษาและพัฒนาแบบจําลองเพื่ออธิบายสภาพความตองการเดินทางขนสง 
โดยแสดงผลในรูปของตารางการเดินทาง

1.4 ประโยชนที่คาดวาจะไดรับ
1.4.1 เพื่อเปนแนวทางในการปรับปรุงและพัฒนาวิธีการในการหาตารางการเดินทาง ให

เกิดประสิทธิภาพและประโยชนในการวางแผนดานคมนาคมขนสงในระดับพื้นที่ยอย
1.4.2 เพื่อเปนแนวทางในการศึกษาการพัฒนาวิธีการพยากรณปริมาณการจราจรบน

โครงขายถนนอีกวิธีหนึ่ง ทั้งยังเปนขอมูลพื้นฐานของการศึกษาอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวของในอนาคต
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