
บทที่ 3

วิธีดําเนินการศึกษา

การศึกษานี้ไดทําการประยุกตใชเทคนิคการประมาณตารางการเดินทางจากปริมาณการ
จราจร และไดทําการพัฒนาแบบจําลองเพื่ออธิบายสภาพการเดินทางขนสงในพื้นที่ศึกษา ในการ
วิเคราะหไดนําโปรแกรมคอมพิวเตอร TRIPS มาชวยในการสรางแบบจําลอง โดยที่โปรแกรม
คอมพิวเตอรดังกลาวเปนโปรแกรมคอมพิวเตอรที่ไดรับการยอมรับจากหนวยงานตาง ๆ เชน สํานัก
งานคณะกรรมการจัดระบบการจราจรการบก (สจร.) การทางพิเศษแหงประเทศไทย (กทพ.) การ
รถไฟฟาขนสงมวลชนแหงประเทศไทย (รฟม.) เปนตน ในการนําโปรแกรมคอมพิวเตอรดังกลาวมา
ใชวิเคราะหแบบจําลองดานคมนาคมขนสง รายละเอียดของโปรแกรมคอมพิวเตอร TRIPS 
สามารถดูไดจากภาคผนวก ค.

3.1 ขั้นตอนการศึกษา
3.1.1 การทบทวนผลงานที่ผานมา โดยเนนทําการศึกษาเทคนิคและวิธีการตาง ๆ ที่ใชใน

การสรางแบบจําลองความตองการเดินทางในรูปแบบของตารางการเดินทางซึ่งประมาณขึ้นจาก
ปริมาณการจราจร

3.1.2 การวิเคราะหขอมูลเบื้องตนที่ไดจากการสํารวจ ไดแก ขอมูลดานปริมาณการจราจร
และกายภาพของถนน (รายละเอียดตามภาคผนวก ก.) และขอมูลที่ไดจากการรวบรวมไวโดย
หนวยงานตาง ๆ ซึ่งเปนขอมูลในระดับทุติยภูมิ ไดแก ขอมูลดานเศรษฐกิจและสังคม สถิติตาง ๆ 
ของจังหวัด เชน สถิติการจางงาน สถิติของครอบครองยานพาหนะ เปนตน เพื่อหาคาใชจายในการ
ใชรถและมูลคาเวลาของการเดินทาง (รายละเอียดตามภาคผนวก ข.)

3.1.3 การวิเคราะหความตองการเดินทางในรูปของตารางการเดินทาง โดยใชเทคนิคของ
การประมาณตารางการเดินทาง (Matrix Estimation) จากปริมาณการจราจร และการทดสอบ
ความถูกตองของตารางการเดินทางที่ไดจากแบบจําลองโดยโปรแกรมคอมพิวเตอร TRIPS (ราย
ละเอียดตามภาคผนวก ง. และ จ.)

3.1.4 การทดสอบวิเคราะหโครงขายถนนแบบพื้นที่ที่ไดทําการสมมติข้ึน วามีความนาเชื่อ
ถือและถูกตองมากนอยเพียงไหนจากโครงสรางแบบจําลองที่ไดสรางขึ้น

3.1.5 การสรุปผลการศึกษาและการจัดทํารายงาน

26



27

โดยมีข้ันตอนการศึกษาแสดงดังภาพประกอบ 3.1

ภาพประกอบ 3.1 ข้ันตอนการศึกษา

การทบทวนผลที่ผานมาและรวบรวมขอมูลที่เกี่ยวของ

ขอมูลระบบ
โครงขายถนน

ขอมูลดานเศรษฐกิจ
และสังคม

ขอมูลปริมาณการจราจร
และขอมูลที่เกี่ยวของ

การวิเคราะหความตองการเดินทางในรูปแบบของตารางการเดินทาง

การพัฒนาแบบจําลองเพื่ออธิบายสภาพความตองการเดินทาง

แบบจําลองการเลือกเสนทางการเดินทาง

การประมาณคาของพารามิเตอรในแบบจําลอง

การทดสอบความถูกตองของแบบจําลองทางสถิติ

การทดสอบวิเคราะหโครงขายถนนแบบพื้นที่

สรุปผลการศึกษาและการจัดทํารายงาน

ได
ไมได

ขอ
มูล
ปริ
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3.2 การรวบรวมขอมูล
เพื่อใหสามารถประมาณคาของตารางการเดินทางในสภาพที่เปนอยูในปจจุบันไดอยางมี

ประสิทธิผล จึงจําเปนตองมีการเก็บรวบรวมขอมูลตาง ๆ จากพื้นที่ที่ทําการศึกษา เพื่อใชในการ
สรางแบบจําลองและเปรียบเทียบผลการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร TRIPS ซึ่งประกอบ
ดวยขอมูลตาง ๆ ดังตอไปนี้ (ดูรายละเอียดผลการสํารวจขอมูลในภาคผนวก ก.)

3.2.1 ขอมูลระบบโครงขายถนน
3.2.1.1 ลักษณะทางเรขาคณิตของทางแยกและชวงถนน

         ลักษณะทางเรขาคณิตของทางแยกจะใชวิธีการสํารวจและวัดในพื้นที่ที่ทําการ
ศึกษา ซึ่งจะประกอบดวย

- จํานวนชองจราจรในแตละทิศทางของทางแยกและชวงถนนที่ศึกษา
- ทิศทางการเคลื่อนที่ในแตละชองจราจร สําหรับทางแยก
- ความกวางของแตละชองจราจร
3.2.1.2 คาเวลาสัญญาณไฟ

         คาเวลาสัญญาณไฟตาง ๆ ในรอบสัญญาณไฟ จะใชวิธีการจับเวลาที่บริเวณทาง
แยกในระหวางที่ทําการสํารวจขอมูลปริมาณการจราจร ซึ่งประกอบดวย

- รอบเวลาสัญญาณไฟ และแบบของจังหวะสัญญาณไฟ
- เวลาไฟเขียวในแตละเฟส
- เวลาระหวางไฟเขียวในแตละเฟส
- เวลาไฟเหลืองในแตละเฟส
- เวลาไฟแดงทุกดานในแตละเฟส

3.2.2 ขอมูลปริมาณการจราจรและประเภทของยานพาหนะบริเวณทางแยก
         ขอมูลปริมาณการจราจรจะใชวิธีคนนับ เนื่องจากเปนวิธีที่สะดวกและงายตอการ

ศึกษาปริมาณการจราจร โดยจะทําการนับปริมาณการจราจรแยกตามทิศทาง (เลี้ยวซาย เลี้ยวขวา 
ตรงไป) ในแตละทิศทางที่เขาสูทางแยกตลอดชวงเวลาที่สํารวจปริมาณจราจร เนื่องจากมีประเภท
ของยานพาหนะหลายประเภท ดังนั้น จะแบงประเภทของยานพาหนะเปน 6 ประเภท โดยจะแยก
เปนกลุมตาง ๆ ใหอยูในหนวยเทียบเทาของรถยนตสวนบุคคล (Passenger Car Unit: PCU) ซึ่งใน
การศึกษานี้ไดพิจารณาใชคาหนวยเทียบเทาของรถยนตของยานพาหนะแตละประเภทตามการ
ศึกษาของโครงการพัฒนารูปแบบจําลองและระบบฐานขอมูลจราจร (2541) ของสํานักงานคณะ
กรรมการจัดระบบการจราจรทางบก คือ
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- รถจักรยานยนต PCU เทากับ 0.25
- รถยนตสวนบุคคล รถปคอัพ รถตู PCU เทากับ 1.00
- รถสองแถว รถตุก ตุก PCU เทากับ 1.00
- รถโดยสาร 6 ลอข้ึนไป PCU เทากับ 2.00
- รถบรรทุก 4 ถึง 10 ลอ PCU เทากับ 2.00
- รถบรรทุก 10 ลอข้ึนไป PCU เทากับ 2.50

         เนื่องจากปญหาเกี่ยวกับงบประมาณในการทําการศึกษาในครั้งนี้ ทําใหการเก็บ   
ขอมูลในครั้งนี้ไมสามารถจะเก็บขอมูลปริมาณจราจรไดตลอดทั้งวัน ทําใหตองมีการลดเวลาในการ
เก็บขอมูลลงมา โดยจะทําการเก็บขอมูลปริมาณการจราจรในชวงเย็น ต้ังแตเวลา 15.00 น. ถึง 
19.00 น. สําหรับทางแยกสัญญาณไฟทั้ง 4 ทางแยก คือ

- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนศุภสารรังสรรค
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนธรรมนูญวิถี
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนปุณณกัณฑ
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนศรีภูวนารถ

และจะทําการเก็บขอมูลปริมาณการจราจรในทางแยกอื่น ๆ ที่ไมมีสัญญาณไฟ
จราจรเฉพาะในชั่วโมงเรงดวนเย็นทั้งนั้น ในการศึกษาครั้งนี้ คือ ชวงเวลา 17.00 น. ถึง 18.00 น. 
สําหรับทางแยกที่ไดทําการเก็บขอมูล คือ

- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับซอยขางวัดโคกนาว
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับซอย 18 ถนนกาญจนวนิช
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับซอย 19 ถนนกาญจนวนิช
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับซอย 20 ถนนกาญจนวนิช
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับถนนบานทุงรี
- ทางแยกถนนกาญจนวนิชตัดกับทางเขาและออกโรงพยาบาล มอ.
รายละเอียดของตําแหนงในการเก็บขอมูลแสดงตามภาพประกอบ 3.2
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3.2.3 ขอมูลความเร็วของยานพาหนะบนโครงขายถนน
การจัดทําการเลือกเสนทางการเดินทางจําเปนตองใชเวลาในการเดินทางบนทุก ๆ 

เสนทางเชื่อมจุดปลาย (Link) เพื่อนําไปใชเปนคาความตานทาน ในการเลือกเสนทางในการเดิน
ทาง แตเนื่องจากปริมาณการจราจรบนเสนทางตาง ๆ จะมีการเปลี่ยนแปลงตลอดเวลา ทําให
ความเร็วที่ใชในการเดินทางซึ่งมีความสัมพันธกับปริมาณการจราจรเปลี่ยนแปลงดวย ดังนั้น จึงจํา
เปนจะตองทราบความสัมพันธระหวางความเร็วกับปริมาณการจราจร

         การหาความสัมพันธระหวางความเร็วกับปริมาณการจราจรจะใชวิธีการเก็บขอมูล
แบบการเคลื่อนที่ของรถ (Moving Car Method) เนื่องจากวิธีการเคลื่อนที่ของรถนอกจากจะใช
ศึกษาระยะเวลาในการเดินทางแลว ยังสามารถหาปริมาณการจราจรไดอีกดวย ทําใหสามารถ
ตรวจสอบความถูกตองไดจากปริมาณการจราจรที่ไดทําการสํารวจไว

วิธีการศึกษา คือ ใหขับรถทดลองปนกับรถอ่ืน ๆ บนพื้นที่ศึกษาพรอมกับบันทึก
ระยะเวลาการเดินทางจากจุดตนทางถึงจุดปลายทาง พรอมกับนับจํานวนรถที่วิ่งสวนทาง 
(Opposing Traffic) จํานวนรถที่รถถูกรถทดสอบแซงผาน (Passed Traffic) และจํานวนรถที่แซง
รถทดลอง (Overtaking Traffic) ทั้งทิศทางไปและกลับ เพื่อนําผลจากการเก็บขอมูลมาคํานวณหา
ระยะเวลาในการเดินทางและปริมาณการจราจรจากสมการ 3.1 และ 3.2
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โดย 1V คือ ปริมาณรถใน 1 ชั่วโมง ขณะเดินทางสูทิศทางที่ 1
2M คือ จํานวนรถที่แลนสวนทาง ขณะเดินทางสูทิศทางที่ 2
1O คือ จํานวนรถที่แซงรถทดลอง ขณะเดินทางสูทิศทางที่ 1
1P คือ จํานวนรถที่ถูกรถทดลองแซง ขณะเดินทางสูทิศทางที่ 1
1T คือ ระยะเวลาการเดินทางจากตําแหนง 1 ไปตําแหนง 2 (เดิน

ทางสูทิศทางที่ 1)
1T คือ ระยะเวลาการเดินทางเฉลี่ยของปริมาณการจราจรทั้งหมด

จากตําแหนง 1 ไปตําแหนง 2 (เดินทางสูทิศทางที่ 1)
สําหรับการคํานวณระยะเวลาเดินทางและปริมาณการจราจรจากตําแหนงที่ 2 ไป

ยังตําแหนง 1 นั้น ใหสลับตัวเลข 1 เปน 2 และ 2 เปน 1 ในสมการ 3.1 และ 3.2
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3.2.4 ขอมูลดานเศรษฐกิจและสังคม
เพื่อใหสามารถประมาณตารางการเดินทางใหใกลเคียงกับความจริง ในการศึกษา

คร้ังนี้ไดมีการศึกษาถึงคาใชจายในการใชรถ (Vehicle Operating Cost) และมูลคาเวลาของการ
เดินทาง (Vehicle of Time) จากขอมูลดานเศรษฐกิจและสังคม (รายละเอียดตามภาคผนวก ข.)
เพื่อหาคาใชจายรวมของการเดินทาง (Generalized Cost) โดยที่คาใชจายในการเดินทางสามารถ
คํานวณไดตามสมการ 3.3

)()()( TLcDbTaGC ×+×+×=                       …(3.3)
เมื่อ GC คือ คาใชจายรวมของการเดินทาง (Generalized Cost)

T คือ เวลาการเดินทางบน Link หนวยเปน นาที
D คือ ระยะทางการเดินทางบน Link หนวยเปน กิโลเมตร
TL คือ คาใชจายอื่น ๆ เชน คาธรรมเนียมผานทาง

cba ,, คือ คาสัมประสิทธิ์ของสมการ

คาสัมประสิทธิ์ของ a และ b  สามารถหาไดจากคาใชจายในการใชรถและมูลคา
เวลาของการเดินทาง สวนคาสัมประสิทธิ์ของ c ไมทําการพิจารณาในการศึกษานี้ เนื่องจากพื้นที่
ศึกษาไมมีโครงขายถนนที่ตองเสียคาธรรมเนียมผานทาง

3.3 การวิเคราะหความตองการในการเดินทาง
ขอมูลความตองการในการเดินทางหรือตารางเดินทางในการศึกษานี้ จะใชตารางการเดิน

ทางที่สรางขึ้นใหมจากขอมูลปริมาณการจราจรที่ไดทําการสํารวจในรูปหนวยเทียบเทาของ   รถ
ยนตสวนบุคคล (PCU) ซึ่งในการประมาณคาพารามิเตอรของแบบจําลองจะใชวิธีแม็กซิมั่ม    ไลลี
ฮูด (Maximum Likelihood) โดยใชหลักการทางสถิติเพื่อคํานวณหาคาประมาณของคาพารา
มิเตอรใหใกลเคียงกับคาความเปนจริงใหมากที่สุด หลังจากนั้นก็ไดมีการจัดทําการเลือกเสนทาง
การเดินทางในสภาพปจจุบัน เพื่อตรวจสอบผลที่ไดกับขอมูลปริมาณการจราจรที่มีอยู แลวทําการ
ปรับแกตารางการเดินทางจนกระทั่งผลของปริมาณการจราจรในเสนทางเชื่อมจุดปลาย ตาง ๆ มี
คาใกลเคียงกับขอมูลจริงในสภาพการจราจรปจจุบัน

โดยที่ขอมูลที่นํามาใชในการวิเคราะหความตองการในการเดินทาง ไดแก ปริมาณการ
จราจรจาก Screenline การเดินทางจากจุดตนทาง การเดินทางจากจุดปลายทาง และตารางคาใช
จายในการเดินทาง ตามสมการ 2.19
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3.4 การวิเคราะหแบบจําลองการเลือกเสนทางการเดินทาง
การวิเคราะหเพื่อจําลองสภาพโครงขายใหอยูในรูปของจุดปลายและเสนทางเชื่อมจุด

ปลาย เพื่อใชจําลองสภาพโครงขายถนนจริงใหอยูในรูปของแบบจําลองลงในโปรแกรม
คอมพิวเตอร TRIPS ซึ่งเก็บในรูปของไฟล ASCII ในขั้นตอนตอไปจะทําการจําลองแนวเสนทาง
การเดินทางสําหรับแตละคูพื้นที่ยอยโดยใชคาใชจายในการเดินทาง (Generalized Cost) เปนตัว
แปรในการกําหนดแนวเสนทางการเดินทางระหวางคูพื้นที่ยอย ซึ่งในการเลือกแนวเสนทางการเดิน
ทางจะพิจารณาจากเสนทางที่มีคาใชจายต่ําที่สุด โดยใชเทคนิคในการเลือกแนวเสนทางการเดิน
ทางแบบ All-or-Nothing

หลังจากนั้นจะทําการเลือกเสนทางการเดินทางของความตองการเดินทางลงบนเสนทาง
เชื่อมจุดปลายระหวางพื้นที่ยอย การจําลองปริมาณการจราจรลงบนโครงขายอาจทําไดหลายวิธี 
แตในการศึกษาครั้งนี้จะใชวิธีการเลือกเสนทางการเดินทางแบบ Capacity Restraint ซึ่งอาศัย
เทคนิค Incremental Assignment ประกอบ โดยมีหลักการของวิธีนี้ คือ การจัดปริมาณการจราจร
ลงบนเสนทางจะทําเปน Iteration โดยทุก ๆ Iteration ใหม จะนําคาปริมาณการจราจรและคาใช
จายในการเดินทางของเสนทางตาง ๆ จาก Iteration ที่ผานมาประกอบการคํานวณหาเสนทางที่มี
มูลคาการเดินทางต่ําที่สุดและจัดปริมาณการจราจรลงไป

3.5 การจําลองพื้นที่และโครงขายถนนที่ศึกษา
การจําลองพื้นที่และโครงขายถนนที่ศึกษาเปนขั้นตอนแรกของการพยากรณการเดินทาง

ดวยแบบจําลอง โดยจะทําการแบงพื้นที่ศึกษาออกเปนพื้นที่ยอย ๆ (Zone) ใหอยูในรูปแบบที่
เหมาะสมสําหรับการวิเคราะหการเดินทางดวยแบบจําลอง โดยหลักการแลวการแบงพื้นที่ศึกษาซึ่ง
ประกอบไปดวยพื้นที่ยอยจํานวนมาก ก็จะทําใหการวิเคราะหการเดินทางมีความสมจริงมากขึ้น 
แตก็จะเสียคาใชจายในการพัฒนาและใชกระบวนการตาง ๆ ของแบบจําลองมากยิ่งขึ้นดวย

3.5.1 การสรางระบบพื้นที่ยอย
ระบบพื้นที่ยอยจะประกอบดวย พื้นที่ยอย 2 ประเภท คือ พื้นที่ยอยภายนอกพื้นที่

ศึกษา (External Zones) และพื้นที่ยอยภายในพื้นที่ศึกษา (Internal Zones) ในการสรางระบบพื้น
ที่ยอย ในการศึกษาครั้งนี้จะเปนแบบพื้นที่ยอยภายนอกพื้นที่ศึกษา ซึ่งจะนําปริมาณการจราจรที่
ไดจากการสํารวจมาใชเปนการสรางการเดินทาง (Trip Production) และการดึงดูดการเดินทาง 
(Trip Attraction) ดังแสดงรายละเอียดในตาราง 3.1 และภาพประกอบ 3.3
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ตาราง 3.1 ปริมาณการสรางการเดินทางและการดึงดูดการเดินทางในแตละพื้นที่ยอย

ปริมาณการสรางการเดินทาง ปริมาณการดึงดูดการเดินทาง
พื้นที่ยอย

ทิศทาง ปริมาณ PCU ตอ ชม. ทิศทาง ปริมาณ PCU ตอ ชม.
1 A10+A11+A12 1,257 A1+A5+A9 1,234
2 A1+A2+A3 809 A4+A8+A12 615
3 D1 251 B2 209
4 G1+G2 458 G3+G6 536
5 I1 71 I3 64
6 K1+K2 1,293 K3+K6 1,530
7 K3+K4 849 K2+K5 548
8 J3 77 J2 38
9 H3 30 H2 31

10 F3 154 F2 76
11 E3+E4 600 E2+E5 729
12 C3 17 C2 26
13 A7+A8+A9 626 A2+A6+A10 686
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ภาพประกอบ 3.3 ทิศทางการเคลื่อนที่ในแตละทางแยกที่ศึกษา
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3.5.2 การสรางระบบโครงขายถนน
โครงขายถนนในสภาพจริงจะถูกจําลองขึ้นดวยระบบของจุดปลาย (Node) และ

เสนทางเชื่อมจุดปลาย (Link) ในโปรแกรมคอมพิวเตอร TRIPS โดยที่เสนทางเชื่อมจุดปลายจะ
แทนชวงถนนระหวางจุดปลาย 2 จุดเขาดวยกัน และจุดปลายจะแทนทางแยกหรือจุดศูนยกลาง
ของพื้นที่ (Zone Centroid) ซึ่งในจุดนี้จะถือวาเปนจุดแทนพฤติกรรมทั้งหมดในการเดินทางเขา
และออกจากพื้นที่ โดยใชสมมติฐานวาการเดินทางที่เกิดขึ้นในสวนใด ๆ ของพื้นที่ยอยจะเริ่มตน
หรือส้ินสุดที่จุดศูนยกลางของพื้นที่เสมอ ซึ่งจุดศูนยกลางของพื้นที่จะถูกเชื่อมตอกับโครงขายถนน
โดยเสนเชื่อมโยงที่มีชื่อเรียกวา Centroid Connectors โดยทั่วไปขอมูลของจุดปลายจะประกอบ
ดวย ตําแหนงทางพิกัดของจุดปลายและขอมูลทิศทางการเคลื่อนที่ที่จุดปลาย สวนขอมูลของเสน
ทางเชื่อมจุดปลายจะประกอบดวย ขอมูลความยาวชวงถนน ประเภทของถนน จํานวนชองจราจร 
ทิศทางการเคลื่อนที่ ความจุของถนน เปนตน

                    

ภาพประกอบ 3.4 การสรางระบบพื้นที่ยอยและโครงขายถนนของพื้นที่ศึกษา

พื้นที่ยอย 1

พื้นที่ยอย 2

พื้นที่ยอย 3

พื้นที่ยอย 13

พื้นที่ยอย 12

พื้นที่ยอย 11

พื้นที่ยอย 10

พื้นที่ยอย 4

พื้นที่ยอย 5
พื้นที่ยอย 7
พื้นที่ยอย 8

พื้นที่ยอย 9

ส่ีแยกหนามอ.

สามแยกวัดโคกนาว

สามแยกถนนปุณณกัณฑ

สามแยกคลองเรียน
พื้นที่ยอย 6
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3.6 การทดสอบความถูกตองการของแบบจําลองทางสถิติ
การประมาณคาของพารามิเตอรและประเมินประสิทธิภาพในแบบจําลองเปนขั้นตอนที่

สําคัญในกระบวนการสรางแบบจําลอง เนื่องจากคาพารามิเตอรตาง ๆ เปนคาพารามิเตอรที่ใชใน
แบบจําลองโดยวิธีทางสถิติ เพื่อใหไดแบบจําลองที่สามารถพยากรณไดใกลเคียงกับความเปนจริง
ที่สุด และไดผลการพยากรณที่มีความนาเชื่อถือตามหลักทางสถิติ และเปนการตรวจสอบความ
สามารถในการสรางตารางการเดินทางของแบบจําลองที่พัฒนาขึ้นวามีระดับความถูกตองมาก
นอยเพียงใด เนื่องจากการศึกษาความตองการเดินทางในครั้งนี้ไมไดทําการเก็บขอมูลจุดตนทาง
และจุดปลายทางเพื่อตรวจสอบความถูกตองของตารางการเดินทางที่ไดประมาณขึ้นจากปริมาณ
การจราจรได ดังนั้นแนวทางที่พอจะนํามาใชในการตรวจสอบความถูกตองของตารางการเดินทาง
ที่ไดประมาณขึ้น ทําไดโดยการเปรียบเทียบระหวางปริมาณการจราจรที่ไดจากการทําแบบจําลอง
การเลือกเสนทางการเดินทางกับปริมาณการจราจรที่ไดจากการสํารวจวามีอัตราความคลาด
เคลื่อน (Error Rate) แตกตางกันอยางไร และพิจารณาคาสัมประสิทธิการกําหนด ( 2R ) วาคาที่ได
จากแบบจําลองและจากการสํารวจมีความสัมพันธกันหรือไม

3.7 การทดสอบการใชแบบจําลองกับโครงขายถนนแบบพื้นที่
เนื่องจากแบบจําลองที่ไดสรางขึ้นเปนการจําลองโครงขายแบบเปด ซึ่งในการศึกษานี้เนื่อง

จากงบประมาณในการศึกษาที่มีอยูอยางจํากัด ทําใหพื้นที่ที่เลือกศึกษามีขนาดเล็กและไมมีเสน
ทางใหเลือกในการเลือกเสนทางการเดินทาง จากการที่สํานักงานคณะกรรมการจัดระบบการ
จราจรทางบก ไดมอบหมายใหคณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร ในการศึกษา
การจัดทําแผนแมบทดานการจราจรและขนสงเมืองในภูมิภาค : อําเภอหาดใหญ คร้ังที่ 2 ซึ่งในการ
ศึกษาดังกลาวไดมีการเก็บขอมูลปริมาณการจราจรเมื่อตนเดือนพฤศจิกายน 2544 ซึ่งผลการเก็บ
ขอมูลดังกลาว ผูวิจัยไดนําขอมูลมาใชในการศึกษาครั้งนี้ เพื่อทดสอบแบบจําลองกับโครงขายถนน
แบบพื้นที่ โดยที่ขอมูลที่นํามาใชในการศึกษาครั้งนี้ประกอบดวย

- ขอมูลปริมาณการจราจรแยกประเภทและแยกทิศทาง (Turning Movement Count) 
บนทางแยก 6 จุด คือ

1. ส่ีแยกหนามหาวิทยาลัยสงขลานครินทร (ถนนกาญจนวณิช – ถนนศุภสารรังสรรค)
2. สามแยกวัดโคกนาว (ถนนกาญจนวณิช – ถนนธรรมนูญวิถี)
3. สามแยกคลองเรียน (ถนนกาญจนวณิช – ถนนศรีภูวนารถ)
4. ส่ีแยกสามสิบเมตร (ถนนศุภสารรังสรรค – ถนนราษฎรยินดี)
5. ส่ีแยกโนรา (ถนนธรรมนูญวิถี – ถนนราษฎรยินดี)
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6. ส่ีแยกไดอานา (ถนนศรีภูวนารถ – ถนนราษฎรยินดี)
- ขอมูลปริมาณการจราจรแยกประเภททั้งสองทิศทางบนชวงถนน (Link Count) 1 จุด 

คือ บริเวณหนาวัดคลองเรียน บนถนนศรีภูวนารถ
ภาพประกอบ 3.5 แสดงพื้นที่และโครงขายถนนในการศึกษาการใชแบบจําลองที่ไดสราง

ข้ึนจากการศึกษาในครั้งนี้กับโครงขายแบบพื้นที่

ภาพประกอบ 3.5 พื้นที่และโครงขายถนนในการศึกษาครั้งนี้กับโครงขายแบบพื้นที่

พื้นที่ยอย 1

พื้นที่ยอย 2

พื้นที่ยอย 3พื้นที่ยอย 4

พื้นที่ยอย 6

พื้นที่ยอย 7

พื้นที่ยอย 8

พื้นที่ยอย 9 พื้นที่ยอย 10 พื้นที่ยอย 11 พื้นที่ยอย 12

ส่ีแยกหนามอ.

สามแยกวัดโคกนาว

สามแยกถนนปุณณกัณฑ

สามแยกคลองเรียน

ส่ีแยกสามสิบเมตร

ส่ีแยกโนรา

ส่ีแยกไดอานา พื้นที่ยอย 5
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